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Lea la Guia de configuracion rapida (QSG) incluida ANTES de sacar el soporte de la carcasa. Este producto es un instrumento de
precision y utiliza un mecanismo de engranaje magnético. Por favor lee el QSG incluido antes de montar el soporte. Lea todo el
manual de instrucciones antes operar el soporte. Debe sujetar el soporte firmemente al desacoplar o ajustar los interruptores de
marcha. De lo contrario pueden ocurrir lesiones personales y / o dafios al equipo. Cualquier dafio del sistema de gusano debido a

una deslizamiento del engranaje no estara cubierto por la garantia limitada de iOptron.

Si tiene alguna pregunta, contactenos en support@ioptron.com Lea la Guia de configuracidn rapida (QSG) incluida ANTES de sacar

el soporte de la carcasa.

Este producto es un instrumento de precisidn y utiliza un mecanismo de engranaje magnético. Por favor lee el QSG incluido antes

de montar el soporte. Lea todo el manual de instrucciones antes operar el soporte.



{ADVERTENCIA!

iNUNCA USE UN TELESCOPIO PARA MIRAR AL SOL SIN
UN FILTRO ADECUADO!
Mirar el Sol o acercarse al mismo provocara un dano
instantaneo e irreversible en su ojo.
Los ninos siempre deben tener la supervision de un adulto
mientras observan.
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1. Descripcion general de CEM26

La montura iOptron® CEM26 y CEM26EC es la balanza central compacta de préxima generacién de monturas
ecuatoriales. Al igual que sus predecesores, el CEM26 esta disefiado teniendo en cuenta la portabilidad, con un peso
de solo 4,5 kg, puede soportar una carga util de hasta 11 kg. La clave para habilitar tales relaciones es el disefio CEM
enfoca el peso de la carga y el montaje directamente en el centro de la tripode que representa "estabilidad natural”.

Basandonos en el legado de modelos CEM anteriores, hemos agregado funciones para mayor comodidad y
funcionalidad. Un sistema de engranaje de bloqueo positivo (facil de usar incluso con guantes), Wi-Fi incorporado que
permite una conectividad incomparable y una correccion de errores periddica permanente (PPEC) grabable para repetir
sesiones de entrenamiento de PEC éptimas (PEC en tiempo real en el CEM26EC). En cuanto a la funcionalidad, el
CEM26 y CEM26EC ofrece un apuntado preciso y un seguimiento exacto (PE <0,3 arcsec rms en el modelo EC). La
La biblioteca de 212,000 objetos asegura que nunca se quedara sin objetivos para ver o crear imagenes. El CEM26 y
CEM26EC establecen el nuevo estandar para monturas ecuatoriales compactas.

El soporte tiene un visor de busqueda polar electrénico integrado conocido como osciloscopio polar optico iPolar o
AccuAlignTM. El iPolar asegura la alineacion precisa de un telescopio, incluso cuando la estrella polar esta oscurecido.

La montura iOptron CEM26 utiliza el nuevo controlador de mano Go2Nova® 8409 para navegar por el cielo nocturno.

Esta increible tecnologia ayuda a los observadores a encontrar objetos celestes con la ayuda del control de la montura
jbase de datos!+ 212.000. Para aquellos que buscan un telescopio que tenga la capacidad de rastrear y encontrar un
hermoso cielo nocturno objetos, este soporte es una herramienta imprescindible.

Caracteristicas:

* Disefo unico, montura ecuatorial equilibrada en el centro (CEM) para una carga util maxima y un montaje
de minimo peso

* |[deal para observacion visual y astrofotografia

* Error periddico bajo (<+ 10 segundos de arco para CEM26 y <0,3 segundos de arco para CEM26EC)

* Carga util de 12 kg (26 libras) con un peso de solo montaje de 4,5 kg (10 libras)

« Sistema de engranajes con resorte

* Embragues de engranajes de bloqueo rapido grandes y faciles de usar

* Eje de contrapeso ajustable para operacion en latitud 0°

* Motor paso a paso con bajo consumo de energia

* Osciloscopio polar electronico iOptron iPolarTM integrado o osciloscopio polar de campo oscuro

AccuAlignTM

* Rutina de alineacién polar para quienes no pueden ver la estrella polar

* Controlador Go2Nova® 8409 con tecnologia avanzada GOTONOVA® GOTO

* Puerto de autoguiado ST-4 integrado

» Wi-fi incorporado

* Puerto USB para actualizacion de firmware y control por computadora

* Tripode estandar de acero inoxidable de alta resistencia de 1,5 pulgadas (5 kg), tripode LiteRocTM

opcional (7,5 kg)

* Esparcidor de tripode de metal fundido a presion con bandeja de accesorios

« Sistema de posicionamiento global (GPS) externo opcional de 32 canales

* Estuche rigido de transporte opcional (estandar para el modelo EC)

« Sistema de autoguiado opcional iGuiderTM # 3360



2. Condiciones CEM26
2.1. Lista de piezas 1
CONTENIDO DE ENViO

Su nuevo soporte CEM26 viene en dos cajas de envio. Una caja contiene un CEM26 / CEM26EC soporte, controlador
manual, un contrapeso de 4,7 kg (10,4 libras), eje de contrapeso, esparcidor de tripode y accesorios. La otra caja contiene
un tripode.

¢ Cabezal de montaje iOptron® CEM26 con iPolar (# C26xAx), o Cabezal de montaje iOptron® CEM26 con visor ptico polar
AccuAlignTM (# C26xBx), o Montaje iOptron® CEM26EC con iPolar (# C264Ax, con interruptor de engranaje rojo)

¢ Controlador de mano Go2Nova® 8409 con puerto USB

¢ Un contrapeso de 4,5 kg (10 libras)

¢ Eje de contrapeso de acero inoxidable

¢ Osciloscopio polar electrénico iPolarTM interno o osciloscopio polar dptico AccuAlignTM

¢ Adaptador de CA (100 V-240V)

¢ Cable de control en espiral 2X (6P6C RJ11 a RJ11, cableado recto)

¢ Cable USB para montaje

¢ Cable USB para iPolar o LED y cable para visor éptico polar

¢ Maletin de transporte de aluminio (para CEM26EC y soporte con estuche)

¢ Tripode de 1,5 "o tripode LiteRocTM

¢ Guia de inicio rapido

PARTES OPCIONALES

¢ Mddulo GPS externo (# 8438)
¢ Mini sistema de autoguiado iGuider 1 (# 3360)
e Estuche rigido (# C268)

RECURSOS EN LiNEA (haga clic en el ment "Soporte" en www.iOptron.com)

eGuia de inicio rapido

¢ Manual de instrucciones

» Consejos para la configuracion

¢ Actualizaciones de firmware de montaje y controlador manual (consulte en linea la dltima version)
¢ controlador iOptron ASCOM

¢ Resefias y comentarios de otros clientes

e Accesorios

" US market only. Actual contents, design and function may vary.
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2.2. Identificacién de la piezas

Soporte Cola de Milanc{

DEC gear switch

RA gear switch

Azi. locking screw

Tripod

/

[ Alt. adj. knob |_

Az.adj. knob  [——

Polar axis cover

CW mounting housing

o Alignment Peg

Accessory Tray

\\ Tray Locking Knob

Figure 1.CEM26 mount assembly

7

Counterweight

CW bar
/—

CW safety screw




2.3. CEM26 Port

DEC Unit RA Unit (Top) RA Unit

]

Figure 2. Ports on a CEM26 mount

En la unidad RA:

* Interruptor de E / S: interruptor de encendido

* LED: indicador de encendido

* DC 12V IN: toma de corriente DC para alimentar el soporte (2,1 mm x 5,56 mm, centro positivo)
* HBX (Caja de mano): para conectar a un controlador de mano 8409

* GUIA: puerto de autoguiado compatible con ST-4. El cableado se muestra en la Figura 3

1=XC —
JeGromad - L
JsR, A4 (left)

4=DEC+ (up)

5DEC- (down) A4
b=R. A. - (right) §543121

Figure 3. ST-4 Compatible Guiding Port Wiring

+ DC 12 OUT: toma de corriente DC para LED 6ptico de osciloscopio polar
* DEC: para conectarse a la unidad de transmisién DEC

En la unidad DEC:

* DEC: conecte la unidad de transmision DEC a la unidad RA mediante un cable RJ11
+ iPORT: puerto auxiliar para conectarse a otros accesorios de iOptron, como un receptor GPS o un enfocador electrénico. NO
conecte el cable de la cAmara de guia ST-4 en este puerto, dafiara el guia de la electrénica de la cAmara.

2.4. Controlador de mano Go2Nova® 8409
El controlador de mano Go2Nova® 8409 (HC) que se muestra en la Figura 4 es el controlador estandar utilizado en el

Montaje CEM26. Tiene una gran pantalla LCD, teclas de funcidn, direccion y numeros en el frente; y un HBX (6-
pin) y un puerto USB en la parte inferior.



DEC+
RA-
DEC-

RA+

USB HBX
Port Port

Figure 4. Go2Nova® 8409 hand controller
2.4.1. Descripcion clave

« Tecla MENU: Presione “MENU’ para ingresar al menu principal.

* Tecla BACK: regresa a la pantalla anterior o finaliza / cancela la operacién actual, como la rotacion.

* Tecla ENTER: Confirme una entrada, vaya al siguiente menu, seleccione una opciéon o mueva el telescopio a una objeto
seleccionado.

* Teclas de flecha (A ¥ «»): Las teclas de flecha se utilizan para controlar el movimiento de ejes DEC y R.A.
Mantenga presionados los botones A (DEC +), ¥ (DEC-) para mover un telescopio a lo largo de la direccién DEC,

<« (RA. +), » (R.A.-) para mover un telescopio a lo largo de la direccion R.A.. También se utilizan para navegar por el
mend o mueva el cursor mientras esta en el menu. Mantenga presionada una tecla de flecha para un rapido
desplazamiento.

» Teclas numeéricas: ingrese valores numéricos. También se utiliza para ajustar velocidades (1: 1X; 2: 2X; 3: 8X; 4: 16X;
5:64X; 6: 128X; 7: 256X; 8: 512X; 9: MAX.)

* Tecla de ayuda (?): Identifica y muestra estrellas u objetos brillantes a los que apunta el telescopio.

* Tecla 0: detiene la montura durante GOTO. También alterna entre iniciar y detener el seguimiento.

* Puerto HBX (Handbox): conecte el HC al soporte CEM26 mediante un cable RJ11 6P6C.

* Puerto USB: conecte el HC a una computadora para la actualizacion del firmware y el control de la computadora.

2.4.2. La pantalla LCD

El 8409 HC tiene una gran pantalla LCD de 4 lineas y 21 caracteres por linea. La interfaz de usuario es simple y facil de
aprender. Cuando la montura se enciende por primera vez, se muestra una pantalla de informacién inicial como se muestra
en Figura 5, después de mostrar el logotipo de la empresa. Muestra la posicion cero, la fecha y la hora actuales.




La pantalla LCD cambiara a la pantalla de informacién, como se indica en la Figura 6, al presionar cualquier boton.

Target Name Mag.nitu.de
Right Ascension Declination
Altitude

Azimuth

Mount Status N/S Hemisphere

Slew Speed  Current Time

Figure 6. 8409 HC LCD Information Screen

1. Target Name / Posicion de la montura: muestra el nombre del objetivo al que apunta el telescopio o

la posicion de montaje actual.

* Un nombre de objeto, como "Mercurio" o "Galaxia de Andromeda": nombre de la estrella u objeto celeste que la montura
se esta moviendo actualmente hacia, GOTO o rastreando;

* Posicion del usuario: la montura apunta a una posicion definida por el usuario, que podria ser un objeto celeste real o
simplemente por presionar una tecla de flecha.

2. Magnitud: la magnitud del objeto celeste actual.

3. Ascension Recta: Ascension Recta del telescopio, o R.A.

4. Declinacién: Declinacién del telescopio o DEC.

5. Azimut: Azimut del telescopio (el norte es 0°, el este 90°, el sur 180° y el oeste 270°).

6. Altitud: Altitud del telescopio (grados verticales desde el horizonte local - el cenit es 90°).

7. Estado de la montura: muestra el estado de funcionamiento actual de la montura.

* Stop: el soporte no se mueve;

+ Slew: la montura se mueve con una tecla de flecha presionada;

* Go To la montura se mueve hacia un objeto celeste usando "Seleccionar y desplazar”;

8. Velocidad de giro: Tiene 9 velocidades: 1X, 2X, 8X, 16X, 64X, 128X, 256X, 512X, MAX (1440X 0 6 ° / seg).

9. Hora actual: muestra la hora local en un formato de HH: MM: SS.

2.5. Verifique la bateria A

El controlador de mano tiene un reloj de tiempo real (RTC) que debe mostrar la hora correcta cada vez que
el montaje estéd encendido. Si la hora es incorrecta, compruebe la bateria dentro del controlador de mano y
reemplacelo si es necesario. La bateria es una bateria de botén de litio de 3V.

2.6. Prueba de la montura en banco
El eje del contrapeso esta disefiado para contrarrestar el propio peso de la montura. Es recomendado que el eje CW

esté instalado al probar el funcionamiento del soporte.

NUNCA opere el soporte con solo el contrapeso u OTA sobre él. Puede causar que el engranaje resbale y
causar daios al gusano y al engranaje.
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3. Conjunto de montaje CEM26

3.1. Conjunto de montaje CEM26

NOTA: La montura CEM26 es un instrumento astronémico de precision. Es muy recomendable leer el manual
completo y familiarizarse con la nomenclatura y funcion de todos los componentes antes de iniciar el montaje.

ADVERTENCIA: NO balancee el eje del contrapeso con fuerza. Esto puede dafar el sistema de tornillo
sin fin / engranaje de transmision y dichos dafios no estaran cubiertos por la garantia.

Paso 1. Retire la cabeza de montaje del paquete

El eje RA esta bloqueado con una llave Allen (circulo azul). Asegurese de que esté completamente insertado en el
R.A.y los interruptores de engranajes DEC y asegurese de que estén en la posicion de desbloqueo antes de sacar
de la caja.

Figure 7. CEM26 mount in a case

Paso 2. Configure el tripode

El soporte tiene una base de 102 mm. Enrosque la clavija de alineacion en la cabeza del tripode, en la parte superior
de un tripode sobre una pata o entre dos patas dependiendo de la latitud. Inserte la bandeja de accesorios a travées
de la varilla central y asegure la instalacion apretando la perilla de bloqueo desde abajo.

. CEM26 tripod
Paso 3. Coloque el cabezal de montaje

Antes de colocar la montura en el tripode, asegurese de que el interruptor de cambio RA esté en la posicion de
bloqueo para evitar que la montura columpie libremente de cabeza por accidente! Retraiga los 2x tornillos de ajuste
de azimut (Azi) de ambos lados para dejar suficiente
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Para que la clavija de alineacion se coloque entre los 2x tornillos de ajuste Azi. Retire el 2x Azi tornillos de bloqueo de la base de
montaje e insértelos en la siguiente abertura. Asegure el cabezal de montaje
apretando los tornillos de bloqueo Azi en los orificios M6 del tripode.

Azi. Locking Screw

Azi. Adj. Screw

*
P

e ————

Figure 9. Attach the mount

Nivele el soporte ajustando las patas del tripode. Utilice el indicador de nivel de burbuja incorporado o un
nivelador para este propdsito.

Paso 4. Ajustar la latitud

Afloje la[palanca de bloqyeo de Latitude. Gire la perilla Latitude para ajustar la latitud hasta que la flecha apunta a la latitud
actual eraeseata-de-fatitud. Puede utilizar la llave Allen para facilitar el ajuste.
Apriete la palanca de bloqueo de la latitud.

Push Button ' Wrench

Lat. Adj. Knob

Latitude Scale

Latitude Locking Lever |

Figure 10. Adjust latitude
Puede levantar la manija de la palanca de bloqueo Latitude presionando el botén pulsador de esta palanca de
trinquete para desengrane los dientes del engranaje y girelos libremente para un ajuste rapido.
Antes de sacar la llave Allen del eje RA, asegurese de que el interruptor de marcha RA esté bloqueado, como
se muestra en la Figura 11. Hay tres posiciones de bloqueo del eje RA para el soporte CEM26: Posicion cero, Este

y posicién Oeste.
‘ ;

Figure 11. Allen wrench to lock the RA axle and storage

La llave Allen se puede almacenar en la parte inferior del soporte, como se muestra en la Figura 11.
12



Paso 5. Instale el eje del contrapeso (CW)

(1) Retire el tornillo de bloqueo del eje CW.

(2) Inserte el eje CW en la carcasa de montaje CW.

(3) Enrosque el tornillo de bloqueo del eje CW desde el otro lado.
(4) Apriete el tornillo de posicidn frontal en sentido horario.

CW Shaft Mounting House

Front CW Position Screw

7/
, ’/
3 )
\ @ |
| \___
/ Tnsert CW Shaft

into CW

Figure 12. Install counterweight shaft

En latitudes muy bajas (<10 °), para evitar chocar CW con la pata del tripode, retire la posicion delantera CW atornille
mientras gira el tornillo trasero de posicion CW (un tornillo de fijacién de cabeza hexagonal) para inclinar el eje CW hacia
afuera.

Rear CW Position Screw

Figure 13. Counterweight shaft at low latitude
Paso 6. Instale el contrapeso

Antes de colocar CW, asegurese de que el soporte esté en su posicion cero, es decir, el eje CW apunta al

suelo. Inserte la llave Allen para bloquear el eje RA'y desenganche el R.A. Gear Switch para configurar el R.A. eje
libre antes de cargar el CW. Retire la tapa de seguridad CW al final del eje CW. Deslice el CW sobre el

eje con la abertura mas grande hacia abajo. Apriete el tornillo de bloqueo CW para mantener el CW en su lugar.
CEM26 viene con un CW de 10,4 libras (4,7 kg), que deberia ser suficiente para un alcance de 6 "con un total
cargas Utiles de hasta aproximadamente 13 libras (6 kg). Utilice una barra de extension CW o CW adicional para
equilibrar cargas utiles mas altas.
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Figure 14. Install counterweight
Paso 7. Instale el telescopio

CEM26 tiene una montura de cola de milano Vixen de 3.5 ”, con un bloque de ajuste central. Esto se puede utilizar para
acomodar barras de cola de milano con diferentes anchos y mantener la OTA centrada. Suelte los tornillos de bloqueo

(con un circulo azul) en la barra de ajuste central primero. Ajuste los tornillos de ajuste (con un circulo rojo) para mover el centro
bloguear dentro o fuera. Luego apriete los tornillos de bloqueo. Apriete los tornillos de fijacién por fin.

Center Adjusting Block Saddle Locking Knob

Figure 15. CEM26 Vixen dovetail saddle with Center Adjusting Block
Para montar un telescopio en la montura, suelte la perilla de bloqueo de la montura de cola de milano y deslice la

placa de cola de milano del telescopio en el sillin. Apriete la perilla de bloqueo del sillin.
Hay dos orificios roscados en el costado del sillin de cola de milano para montar un iOptron mini sistema de autoguiado, iGuider.

Figure 16. iGuider mini-autoguiding system
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Paso 8. Balance de carga util
Después de colocar el visor y los accesorios, el montaje del conjunto del cabezal debe equilibrarse tanto en ejes deDEC y RA para

garantizar tensiones minimas en el mecanismo de accionamiento del soporte.

PRECAUCION: El telescopio puede oscilar libremente cuando el R.A. o el interruptor de velocidad DEC esta desactivado.Sujete
siempre la montura y / o el conjunto del telescopio antes de soltar los interruptores de engranajes para evitar que se balancee
repentinamente, lo que puede causar lesiones personales y / o dafios al equipo.

Coloque la montura en la posicion cero. Desactive los interruptores de marcha RA y DEC y mueva el soporte a posicidn horizontal para
comprobar el Balance. Vuelva a la posicidn cero para ajustar el equilibrio. Equilibrar el eje DEC moviendo el alcance con los accesorios
hacia adelante y hacia atrds en la montura o dentro del montaje de los anillos. Equilibrar el montaje en R.A. eje moviendo CW a lo largo

de su eje. Repita el proceso hasta que ambos DEC y los ejes RA estan equilibrados.

|

|

. Figure 17. Balance a telescope
PRECAUCION: iEl proceso de equilibrado DEBE realizarse con el interruptor de marcha en la posicién totalmente
desacoplada! De lo contrario, podria daiar el sistema de gusanos.
Vuelva a colocar el soporte en la posicion cero después de equilibrar y active los interruptores de marcha.

Paso 9. Conecte los cables

Utilice el cable RJ11 corto para conectar la unidad de control DEC al puerto DEC de la unidad de control RA.

Figure 18. Connect DEC cable
Connect the Go2Nova 8409 Hand Controller to the HBX port on the RA unit. Plug in a 12V DC power

supply to the DC12V IN socket next to the HBX port. NOT the 12V DC OUT on the other side!



Figure 19. Ports for cables

Conecte el médulo GPS opcional al iPORT con un cable enrollado. Al encender, sefial GPS ON debe aparecer en la
esquina superior derecha del controlador de mano. Puede desconectar el médulo GPS después de que capta las
sefales de los satélites y muestra GPS OK (tarda unos minutos en condiciones normales).

PASO 10. Configure el controlador de mano

Si un CEM26 esta equipado con un receptor GPS, recibira la hora, la longitud y la latitud, informacién de los
satélites una vez establecido el enlace. Sin embargo, todavia hay algunos parametros que deben ser ingresados
para reflejar su ubicacion, como la informacion de la zona horaria (compensacion UTC) y el horario de verano
(DST). La informacion se almacenara dentro de la memoria del controlador de mano junto con las coordenadas de
longitud y latitud hasta que deban cambiarse.

Se necesita un cielo despejado y un espacio abierto en el exterior para que el GPS establezca su vinculo con los
satélites.

. No deje el controlador de mano en el estado del GPS submenu esperando GPS ON sintonizando GPS OK.
Para configurar el controlador, encienda la montura. Presione MENU => “Settings”:

Select and Slew
Sync. to Target
Alignment
Settings

Presione ENTER y seleccione "Coloque Hora y Lugar"

Set Time and Site
Set Beep

Set Display

Set Guiding Rate

Presione ENTER. Aparecera una pantalla de informacion de tiempo y sitio:

202U0-10-01 1201750

UTC -300 Minute (s)
W071d408m50s DST: _ Daylight Saving Time
N42d30m32s North -

Establecer hora local

La hora se actualizara automaticamente cuando el receptor GPS haya establecido su enlace con el GPS satélites. En el
caso de que el modulo GPS no pueda establecer un enlace con los satélites, la hora local puede ser ingresado
manualmente. Use la tecla € o » para mover el cursor y use las teclas numéricas para cambiar numeros. Utilice el
boton A o V para alternar entre "Y" y "N" para el horario de verano, o "+" y "-" para Ajuste de UTC (hora universal
coordinada). Mantenga presionada la tecla de flecha para avanzar o rebobinar el cursor.
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Para que el controlador de mano refleje su hora local correcta, la informacién de la zona horaria debe ser ingresado.
Presione la tecla <€ o », mueva el cursor a la tercera linea “UTC -300 Minute (s)” para configurar la informacion de la
zona (sume o reste 60 minutos por zona horaria). Por ejemplo:

* Boston es "UTC -300 minutos"

* Los Angeles es "UTC -480 minutos"

* Roma es "UTC +60 minutos"

* Beijing es "UTC +480 minutos"

* Sydney es "UTC +600 minutos”
Todas las zonas horarias de América del Norte son "UTC -", como se muestra en la siguiente tabla, asi que asegurese de que el
display muestre UTC — en Norte America o en su lugar UTC + en Sur America.

Time Zone Hawaii | Alaska | Pacific Mountain | Central Eastern
Hour behind UT -10 -9 -8 -7 -6 -5
Enter UTC -600 -540 -480 -420 -360 -300
Para ajustar los

minutos, mueva el cursor para cada digito y use las teclas de numeros para ingresar los numeros directamente.
Utilice la tecla A o V¥ para alternar entre “+” y “-”. Cuando la informacion de hora ingresada sea correcta, presione
ENTRAR y volver a la pantalla anterior. Tenga en cuenta que se pueden ingresar zonas horarias fraccionarias.

No sume ni reste manualmente una hora de la hora mostrada para reflejar el horario de verano (DST).

En su lugar, seleccione "Y" para DST c