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Introduccion al SynScan

El SynScan es un instrumento de
ingenieria de precision que le permitira
localizar facilmente y disfrutar de los
tesoros nocturnos del cielo, tales como
planetas, nebulosas, constelaciones,
galaxias y mucho mas. El control
manual le permite dirigir su telescopio a
un punto especifico o incluso moverse
por el cielo simplemente apretando un
boton. El sencillo sistema de mend le
permite realizar una rotacién automatica
de mas de 13.400 objetos. Incluso un
astrbnomo inexperto puede dominar su
variedad de caracteristicas en unas
pocas sesiones de observacion. A
continuacién podra ver una breve
descripcion de cada uno de los
componentes del mando del SynScan.

Carga del SynScan

El SynScan debe ser cargado con un
cargador 11-15V DC capaz de producir
una corriente continua de un minimo de
2 amperios. Enchufe correctamente en
la salida de 12V DC de la montura. (Ver
Fig. ay b para la montura HEQ5, Fig. a-
1y b-1 para la montura EQ6) Ponga el
interruptor en la posicion “ON” para
encenderlo.

M
O‘H Fl mdicador de carga papadeara cuando

ésta sea baja. 51 contiinia usando 1a bateria

en estas condiciones, podiia daiiarla. E1
ndicador parpadesra mas rapido cuando La
carga sea extremadamennte haja. S1
contmnia usando la masina bateria podiia
daidiar el sistema del SynScan.

Control manual del SynScan

El cable del mando del SynScan para la
HEQS5 tiene un conector RJ-45 en cada
uno de sus extremos. Enchufe uno de
ellos en el mando (Fig. c) y el otro en la
montura (Fig. b) Empuje el conector en
el enchufe hasta que se ajuste en su
sitio. El cable para la montura EQ6
tiene un conector RJ-45 en uno de sus
extremos y un DB9 en el otro. Enchufe
el RJ-45 en el mando (Fig. ¢) hasta que
quede ajustado. Enchufe el conector
DB9 en la salida de la montura. Ajuste
los tornillos para asegurar el conector en
su lugar (Fig. a-1). El puerto RJ-11 de 6
pines se usa para conexiones RS-232
entre el SynScan y un ordenador u otros
aparatos. (Ver “Conexién a un
ordenador” para mas detalles). EI puerto
de carga DC permite un uso
independiente del mando del SynScan
para el usuario que desee echar un
vistazo a la base de datos sin tener que
conectarse al telescopio (Fig.c).

El mando del SynScan le permite
acceso directo a todos los controles de
movimiento del telescopio y a una base
de datos con un rango de objetos
preajustados. EI mando se presenta con
una linea dual, pantalla de 16 caracteres
con  retro-iluminacion  para  una
observacion mas confortable de la
informacidn del telescopio y
desplazamiento del texto. Para explorar
las muchas posibilidades que el
SynScan tiene que ofrecerle, hay cuatro
categorias de control en el mando (Fig.
d):



Teclas de modo

Las teclas de modo estan cerca de la
parte superior junto a la pantalla LCD. Fantalla —
Son ESC, ENTER y SETUP:

Teclas de mads

ESC Se usa para salir de un comandoo ~ c-----mm--A-TEEo—=oo- --
para retroceder un nivel en el arbol del o ®®®
mend. Teclas direccionales j
ENTER se usa para seleccionar las
funciones y submenus en el arbol del Tockas de dobls uso OEE
menu y para confirmar ciertas funciones
operacionales. ~ Toososoooooopess et e

P Teclas de _Q)' @ : @

desplazamiento _I_ [Pl

SETUP es una tecla rapida que le lleva
al menu de ajuste (SETUP).

Teclas de direccion

Las teclas direccionales le permiten un control completo del telescopio en casi cualquier
paso en la operativa del SynScan. Estos controles se bloquean cuando el telescopio se
estd moviendo hacia un objeto. Se usan normalmente para el alineamiento inicial,
centrar objetos en el ocular y seguimiento manual. Las teclas de izquierda y derecha se
pueden usar también para mover el cursor cuado se introduzcan datos en el mando.
Teclas de desplazamiento (Fig.e)

Las teclas para desplazamiento hacia arriba y hacia abajo le permiten moverse por el
arbol del mena o las distintas selecciones.

Teclas de doble uso

Estas teclas se sitian desde el centro a la parte inferior del mando. Sirven para dos usos
distintos: entrada de datos y ser teclas de referencia rapida.

TOUR (Fig.f) le lleva a través de un recorrido preestablecido por el cielo en el que se
encuentre actualmente.

RATE (Fig.f) Cambia el indice de velocidad de los motores cuando se presionan.
Existen 10 velocidades para elegir entre 0 (la méas baja) y 10 (la més alta).

UTILITY (Fig. f) Le muestra funciones tales como “Mostrar Posicién”, “Mostrar
Hora”, etc.

USER (Fig.f) Le da acceso a un maximo de 25 coordenadas predefinidas por el usuario.

1D (Fig.f) ldentifica el objeto al que esta orientado actualmente el telescopio.



NGC, IC, PLANET y OBJECT (Fig.g) Le proporciona acceso directo a la base de
datos de SynScan de mas de 13.400 objetos.
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Esta seccién ofrece una guia paso a paso de cémo usar su mando SynScan.

Ajuste inicial

1.- Realice el alineamiento a la Polar
con el buscador de Polar.

2.- Dirija el telescopio
aproximadamente al Polo Norte (0 a la
Estrella Polar si estad en el Hemisferio
Norte. Dirijalo al Polo Sur si esta en el
Hemisferio Sur. Asegurese de que la
barra de contrapesos apunta hacia abajo
como se muestra en la figura h. Esta
sera la posicion inicial del telescopio.

3.- Deslice el interruptor de la montura
a la posicion “ON”.

4.- La pantalla inicial que aparece en el
mando es la de la version. Presione
ENTER para continuar.

5.- El mando desplegara un aviso sobre
la importancia de no dirigir el telescopio
al Sol sin el equipo apropiado. Si ya ha
leido el mensaje, presione ESC para ir
al siguiente paso.

(Hemisferio Norte)
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Laluz roja del mando se volverd mas ténue v la luz del teclado se apagara si esta mactivo 30
@ segundos. Prestonando cualgquier tecla se vuelve a encender

6.- Introduzca las posiciones de longitud y latitud actuales del telescopio por este orden,
usando el teclado numérico. Use las teclas de desplazamiento para elegir entre Oeste
(W) o Este (E) y entre Norte (N) y Sur (S). Presionando las teclas de direccion a
izquierda o derecha, se movera el cursor al siguiente o al nimero previo. Presione
ENTER para confirmar. El formato introducido deberia ser como este: 123 04” W 49
09’ N.

7.- Introduzca la zona horaria en la que se encuentre, en horas (Ver Apéndice C),
usando las teclas de desplazamiento y el teclado numérico (+ para Este y — para Oeste).
Presione ENTER para confirmar. El formato introducido deberia ser como este si se
encontrara en la zona horaria Pacifico Standard (PST): -08.

8.- Introduzca la fecha en el siguiente formato: mm/dd/aaaa con el teclado numérico.
Presione ENTER para confirmar.

9.- Introduzca la hora actual usando el modo 24 horas (p. ej. 2:00 PM=14:00). Presione
ENTER para ver la hora que acaba de introducir. Si no es correcta, presione ESC para
retroceder a la pantalla anterior. Si es correcta, presione ENTER otra vez para continuar
con el grabado de los ajustes diurnos.

10.- Si la fecha introducida en el paso 8 esta entre marzo y noviembre, el SynScan le
preguntard “DAYLIGHT SAVING?”. Use las teclas de desplazamiento para hacer su
seleccion y presione ENTER para confirmar. Si la fecha esta fuera del rango anterior, el
SynScan pasara por alto la grabacion de los ajustes diurnos e ira al siguiente paso.

11.- Una vez hechos los ajustes diurnos SynScan mostrara “Begin alignment?”.
Presione 1 o0 ENTER para comenzar el procedimiento de alineamiento. Presione 2 o
ESC para salir del alineamiento y pasar al menu principal.

anterior ¥ presione ENTEE. para volver a empezar,

—
5/ =1 ze ha cometido algin error al mtroductr datos en el Synscan, presione ESC para wolver al mern



Alineacion con las estrellas

Para que SynScan se dirija correctamente a los objetos en el cielo, debe ser primero
alineado con una a tres posiciones (estrellas) en el cielo. Como la Tierra rota sobre su
eje cada 24 horas, los objetos astrondmicos parece que se mueven en el cielo siguiendo
un arco. Con la informacion suministrada, el telescopio puede hacer una réplica de un
modelo del cielo y sus objetos astronomicos. El alineamiento con las estrellas puede
hacerse en cualquier momento durante las observaciones astrondmicas eligiendo la
opcion de alineamiento (alignment) en el modo SETUP del menu principal.

Hay tres maneras de alinear el SynScan dependiendo del nivel de precision que desee.
Si es la primera vez que usa el SynScan, le recomendamos que use el alineamiento con
tres estrellas. En la mayor parte de los casos es el método mas preciso de los tres. Antes
de realizar ninguno de los procedimientos de alineamiento, aseglrese de que el
buscador esta bien alineado con el tubo del telescopio. En la siguiente pagina encontrara
algunas pistas para elegir las estrellas de alineamiento. A continuacion se describe un
procedimiento paso a paso de como realizar el alineamiento con tres estrellas.

Alineamiento con tres estrellas

1.- En la pantalla de alineacion seleccione “3-Star Align” con las teclas de
desplazamiento. Presione ENTER para confirmar.

2.- EL SynScan le dara una lista de las estrellas disponibles en el cielo bajo el que se
encuentra para que seleccione como primera estrella de alineamiento. Con las teclas de
desplazamiento, elija una estrella apropiada de la lista y presione ENTER. El telescopio
empezaré a girar hacia ella. Cuando el telescopio se detenga ajuste su posicién con las
teclas de direccidn hasta que la estrella esté centrada en la reticula del buscador. Ahora
mire a través del ocular y ajuste el telescopio de tal manera que el objeto quede centrado
en el campo de vision del ocular. Presione ENTER para confirmar.

Lawelocidad de gire se puede ajustar presionando el botén EATE. Después elija un minero entre el 0
(tas lento) v el 9 (mas rapido)

synscan emitira un "hip" cuando haya acabado el giro hacia el objeto. Mo trate de ajustgar el telescopio
antes de haberlo oido. Mientraz esté mownéndose, SynScan sélo respondera ala tecla ESC.

3.- SynScan le proporcionara una lista de objetos como segunda estrella de
alineamiento. Elija una usando las teclas de desplazamiento y presione ENTER. Repita
el procedimiento de centrado para la segunda estrella y presione ENTER para
confirmar.

4.- Una vez mas SynScan le mostrard una lista de objetos para el tercer alineamiento.
Elija nuevamente una estrella y pulse ENTER para confirmar.



5.- Si se han elegido las estrellas apropiadas y se ha alineado correctamente, SynScan
mostrara el mensaje “Alignment Successful”. En caso contrario se mostrara “Alignment
Failed” y tendrad que empezar otra vez.

Alineamiento con dos estrellas

El alineamiento con dos estrellas sélo requiere dos estrellas de alineamiento pero sin la
calibracion de error de cono, (ver Apéndice A), puede producirse menos precision que
con el alineamiento con tres estrellas. A continuacion le explicamos paso a paso el
procedimiento de alineamiento con dos estrellas:

1.- En la pantalla de alineamiento, seleccione 2-Star Align usando las teclas de
desplazamiento. Presione ENTER para continuar.

2.- El SynScan le proporcionara una lista de estrellas disponibles en el cielo bajo el que
se encuentra para que elija como primera estrella de alineamiento. Con las teclas de
desplazamiento, elija una estrella con la que esté familiarizado y presione ENTER. El
telescopio comenzara a rotar hacia él. Cuando se detenga, ajuste su posicion con las
teclas de direccion hasta que la estrella esté centrada en la reticula del buscador. Ahora
mire a través del ocular y ajuste el telescopio de manera que el objeto se centre en el
campo de vision del ocular. Presione ENTER para confirmar.

3.- El SynScan le propondra una lista de objetos como segunda estrella de alineamiento.
Elija una estrella con las teclas de desplazamiento y presione ENTER. Repita el
procedimiento de centrado para la segunda estrella y presione ENTER para confirmar.

4.- Si se han elegido unas estrellas apropiadas y se ha alineado bien, el mando SynScan
mostrard el mensaje “Alignment Successful”. En caso contrario aparecerd “Alignment
Failed” y tendra que empezar el proceso otra vez.

Alineamiento con unaestrella

Solo requiere una estrella de alineamiento, pero sin un correcto alineamiento a la Polar
y sin calibracion del error de cono, (ver Apéndice A), puede producirse mucha menos
precision que con cualquiera de los otros métodos. Dirijase al manual de su HEQS5/EQ6
para obtener mas informacion de como realizar un preciso alineamiento a la Polar. A
continuacion se describe paso a paso el proceso de alineamiento con una estrella:

1.- Asegurese de que el telescopio ha sido alineado a la Polar.

2.- En la pantalla de alineamiento, seleccione “1-Star Align” usando las teclas de
desplazamiento. Presione ENTER para confirmar.



3.- El SynScan le proporcionara una lista de estrellas disponibles en el cielo bajo el que
se encuentra para que elija como estrella de alineamiento. Con las teclas de
desplazamiento, elija una estrella con la que esté familiarizado y presione ENTER. El
telescopio comenzara a rotar hacia él. Cuando se detenga, ajuste su posicion con las
teclas de direccion hasta que la estrella esté centrada en la reticula del buscador. Ahora
mire a través del ocular y ajuste el telescopio de manera que el objeto se centre en el
campo de vision del ocular. Presione ENTER para confirmar.

4.- Una vez terminado, SynScan mostrara “Alignment Successful”.

A continmuacidn le damos algunas pistas para elegir las estrellas apropiadas para el alinearniento:

Tha estrella;

Doz estrellas:

Tres estrellas:

Elija una estrella cercana al Ecuadeor Celeste (con el menor valor absolute en declinacidn)

Elija dos estrellas que estén en el tistmo lade del meridiane v al menos separadas 3 horas en
ascensidn recta v 2% en declinacién, 31 sospecha que el alinearmiento a la polar se escapaen 1% o
mas, elija dos estrellas que estén a bastante mas de 3° pero menos de 60° en declinacidn.

Para las dos primeras estrellas siga los mismes pasos que para el alineariento con dos estrellas.
Para la tercera estrella, elija una que esté en el lade opuesto del meridianoe a las otras dos estrellas.
La pritmera v la tercera estrella deberian tener un valor absolute en declinacidn de 30° a 707 Sila
primera estrella elegida tiene una declinacién pequefia (<309, la declinacién de la tercera estrella
ha de ser al menos de 50° Use la siguiente formula para determinar la correlacidn entre la primera
v la tercera estrella en declinacidn:

140%=Abs(Dec tAbsDec2)= 607

Aumento en la precision de localizacién (PAE)

El método de alineamiento con tres estrellas le proporciona un alineamiento
adecuado para cualquier propoésito de observacion visual. Para aplicaciones que
requieran mas alto grado de precision en algin punto concreto del cielo, SynScan le
porta una funcion de aumento en la precision de localizacion (PAE), para
incrementar la precision. EI PAE se puede utilizar hasta en 85 zonas para cubrir el
cielo entero. Las areas en las que estan localizadas las estrellas de alineamiento
elegidas, deberian ya estar recogidas en mapa por el SynScan. No es necesario
mayor aumento de precision. A continuacion le mostramos un procedimiento paso a
paso para utilizar el PAE:

1.- Elija una estrella como objeto de referencia en una carta astral o un programa
informético de planetas. La estrella elegida debe ser conocida, brillante y
actualmente situada en la misma parte del cielo que el objeto de su intereés.

2.- Encuentre el objeto de referencia en la base de datos del mando SynScan y vaya
al objeto. Si la montura esta bajo el control del programa informético de planetas,
haga click en el objeto para rotar hacia él.

3.- Ajuste el telescopio para centrar el objeto de referencia en el centro del ocular o
CCD.



4.- Presione y sujete la tecla ESC durante 2 segundos. EI mando mostrard “Re-
center” y el nombre del objeto de referencia aparecera parpadeando tres veces. Si el
comando “go-to” se envia desde el programa informético de planetas, en lugar del
nombre del objeto, el mando mostrara “Last goto object”.

5.- Asegurese de que el objeto de referencia estéd todavia en el centro de vision y
presione ENTER. Si no desea grabar el resultado, presione ESC para abortar la
operacion. Después de presionar ENTER, el SynScan grabara la cantidad de
imprecision en la localizacion y recalculara el modelo celeste. Ahora la precision de
la localizacion de esta parte concreta del cielo deberia haberse mejorado
sensiblemente.

(:? El resultads del alineamiento v el PAE ze almacena en el mando incluse después de que se haya desconectade. Sélo
tendra que realizar el alineamiento una vez siempre que se cumplan los siquentes criterios: 1.- El telescopio se mueva a
su posicidn inicial, (aparcar el telescopds), antes de apagatle. 2.- Loz ajustes iniciales del telescopio, incluida la montira
no han sido mowidos. El cambio de accesorios se puede hacer siempre que se haga con muchoe cuidade. Cuando se
enciende el mando la sigmente ccasidn, asegirese de que la hora mtroducida durante el ajuste micial esta basada en la
mizma fiente que la dltima vez. Por ejemplo, s pone la hora que marca su reloj durante esta sesidn de observacidn, la
hora que mtroduzea la prézma vez deberia ser también la de su reloy.

GATALOGO DE OBJETOS

Base de datos de objetos en el SynScan

El SynScan viene con una amplia base de datos con mas de 13.400 coordenadas de
objetos y toda la informacion disponible en la palma de su mano. La base de datos
contiene los siguientes catalogos:

Sistema Solar- Los otros ocho planetas de nuestro sistema solar mas la Luna.
Estrellas- Una lista de las 212 estrellas mejor conocidas de la base de datos de
SynScan.

NGC- 7.840 de los objetos mas brillantes del cielo profundo del Nuevo Catalogo
General Revisado.

IC- 5.386 de las estrellas standard y objetos del cielo profundo del Catalogo
Indexado

Messier- Lista completa de los 110 objetos Messier.

Caldwell- Lista completa de los 109 objetos Caldwell.

Estrellas dobles- Incluye 55 estrellas dobles bien conocidas.

Estrellas variables- Incluye 20 estrellas variables bien conocidas.
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Seleccién de un objeto

Una vez el telescopio ha sido alineado puede acceder y observar los 13.400 diferentes
objetos que hay en la base de datos de SynScan. Hay tres métodos de seleccion de

objetos celestes para observacion:

TEGLAS RAPIDAS [Fig.i)

TOUR- Le llevara por un paseo
predefinido a traves del cielo bajo el
que se encuentre. Elegira
automaticamente de la base de datos los
mas brillantes y bellos objetos del cielo
profundo para que disfrute con su
observacion. Use la tecla de
desplazamiento  hacia abajo para
observar a través de los objetos del cielo
profundo. Elija el objeto deseado
presionando ENTER. Le mostrard las
coordenadas del objeto elegido.
Presionando ENTER otra vez, el
telescopio empezara a girar hacia dicho
objeto.

M, NGC, IC- Estas teclas le daran
acceso a los catdlogos celestes mas
populares del momento. Cada catalogo
tiene un nimero de objetos de donde
elegir. Use las teclas numéricas para
seleccionar un objeto introduciendo su
nimero. Presionando ENTER se
desplegaran sus coordenadas. La
informacion primaria, tal como el
tamafno, magnitud y constelacion, se
obtienen presionando las teclas de
desplazamiento. Pulsando ENTER otra
vez, hara que el telescopio se mueva
hacia el objeto.

PLANET- Esta tecla le lleva
directamente al sub-mend de planetas
de la base de datos. Use las teclas de
desplazamiento para moverse por la
lista de planetas de nuestro sistema
solar. Presione ENTER para ver las
coordenadas y ENTER una vez mas
para moverse hacia el planeta.
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USER- Le llevard a la base de datos
que haya definido usted mismo. Puede
introducir una nueva localizacion o
recuperar los objetos que han sido
previamente grabados (ver Uso de la
base de datos definida por el usuario).

@
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TEGLA DE OBIETOS (Fig.j)

La tecla de objetos le conduce al
Catalogo de Objetos, donde encontrara
completo acceso a mas de 13.400
objetos celestes en la base de datos
(Ver base de datos de objetos en el
SynScan y el arbol de menu).
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MENU- En el mend principal,
desplacese por el Catalogo de Objetos y
presione ENTER. De la misma forma
que la tecla OBJECT la tecla MENU
le da total acceso al los 13.400 objetos
celestes de la base de datos. (Ver la
base de datos de objetos en el SynScan
y el arbol de men). *

@D

COBJECT CATALOG

! Base de datos NGC 2000.0, editada por Roger
W. Sinnot, copyright de Sky Publishing
Corporation. Uso autorizado
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OTRAS CARACTERISTICAS

Funciones de utilidad

Las funciones de utilidad son funciones que proporcionan procesos simples paso a paso
a su SynScan.

Show Position- Muestra las coordenadas del lugar a donde esté dirigido el telescopio
actualmente.

Display Time- Muestra la hora local y la hora Sidérea.

Park Scope- Mueve el telescopio a la posicion inicial.

Inquire Version- Este submend despliega el hardware, firma y version de la base de
datos del mando SynScan. Si éste esta conectado a la montura, también mostrara la
version del tablero de control del motor. Use las teclas de desplazamiento para ver los
nameros de version.

PEC Training- Ver la seccion de Correccion de Errores Periodicos para mas
informacion.

LCD/LED Tuning- Este submenu le permite ajustar lo siguiente: brillo de la luz trasera
de la LCD, la claridad de la letra de la LCD vy el brillo de la luz del teclado. Use las
teclas de desplazamiento para seleccionar el ajuste deseado y las teclas de direccion
izquierda y derecha para incrementar o disminuir el valor.

Funciones de ajuste

Las funciones de ajuste le permitiran cambiar cualquier sistema variable o informacion
referente a la ubicacion, hora, fecha y configuraciones de alineamiento. Para acceder a
las funciones de Setup, puede hacerlo presionando la tecla SETUP en el teclado o
desplacese hasta SETUP en las opciones de mend usando las teclas de desplazamiento.
A continuacion se listan las distintas funciones disponibles y sus finalidades:

Date- Permite el cambio de la fecha introducida en el ajuste inicial

Time- Cambio de la hora actual.

Observing Site- Cambio de la posicion actual

Daylight Savings- Permite el cambio de las opciones de Daylights Savings.

Alignment- Permite realizar el alineamiento con las estrellas

Set Backlash- Puede insertar un valor para cada eje para compensar su reaccion.
Para una mayor precision en la localizacion, es importante que el
valor de reaccion sea igual o mayor que el valor real de reaccion
entre los mecanismos. Por defecto, el valor de reaccion es 10’ 00”
(10 arcmin y 0 arcsec). Use el teclado numérico para introducir el
valor deseado y presione la tecla de direccion a la derecha para
mover el cursor al digito siguiente. Introduzca primero el valor de
ascension recta. Presione ENTER para continuar a declinacion.

Set Tracking- Sid.Rate: Activa seguimiento en ratio sidéreo (seguimiento
de AR)
Lunar Rate: Activa seguimiento en ratio lunar (seguimiento
de AR)
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Solar Rate: Activa seguimiento en ratio solar (Seguimiento

de AR)

PEC+Sidereal Rate: Ratio sidéreo con compensacion de error

periddico.

Stop Tracking: Detiene el seguimiento.
Velocidad de autoguia- Cuando se usa un autoguia, esto ajusta la velocidad de
guiado a 1X, 0,75X 0,5X 0,25X o 0,125X del ratio sidéreo.

Uso de la base de datos definida por el
usuario

SynScan le permite grabar hasta 25 objetos en
la base de datos definida por el usuario.

Grabacion de un objeto en la base de datos

1. En el mend principal use las teclas de
desplazamiento para desplazarse hacia
abajo por la lista hasta que encuentre
el catdlogo de objetos. Presione
ENTER.

2. Seleccione “User Defined” en la lista
del catdlogo de objetos y presione
ENTER.

Eg, Se puede acceder al mem defimdo por el usuario presionando la
tecla de referencia rapida "ITTSER" (mimero 9). Fig 1

O/

14

La primera seleccion disponible en el
Catdlogo de Objetos es “Recall
Object”. Aqui puede seleccionar los
objetos previamente guardados para
observacién. Use las teclas de
desplazamiento para llegar hasta
“Input Coordi>"y presione ENTER.
El SynScan almacena los objetos
definidos por el usuario en dos
formatos- A.R./Dec y Alt/Az.
Presione 1 para formato A.R./Dec y 2
para el formato Alt/Az.

Por defecto, el SynScan mostrara las
coordenadas A.R./Dec o Alt/Az del
lugar al que esté orientado el
telescopio en ese momento. En caso
de formato A.R./Dec la lectura sera
parecido a: “22h 46,1m+90° 00”
(Fig.m), que significa 22 horas 46,1
minutos en ascension recta y +90° 00”
en declinacion. Cambie las
coordenadas usando el teclado
numérico 'y las teclas de
desplazamiento. Use las teclas de
izquierda y derecha para mover el
cursor al siguiente o previo digito.
Presione ENTER para guardar.

Fig.m

Enter RA-DEC:

22h46_ 1m +80°00




N
&l.h

correcta.

6. Para almacenar un objeto o posicion

en el formato Alt/Az, primero dirija
el telescopio al lugar deseado para
obtener el valor Alt/Az y presione
ENTER para grabar.

Una vez han sido guardadas las
coordenadas, el SynScan mostrard un
nimero de objeto de usuario como

8. El  SynScan

=1 la coordenada A& B/ Dec no exmste, el mando Synzcan no respondera cuando la tecla ETTEE. se
presione. Eewvize el date introducide por st hubiera habide almin error v reintroduzea la coordenada

mostrara  “View
Object?” y el nimero de objeto de
usuario que le acaba de asignar.
Presione ENTER para ir al objeto o
ESC para volver al mena de entrada
de coordenadas.

@D

puede ver en la Fig.n. Con las teclas
de desplazamiento puede cambiar el
nimero  que  representa  las

coordenadas y presione ENTER. Save?  <ENTER-=
User och). #0232

T mimeros estan dispontbles, se recomienda que compruebe antes cuales estan dispontbles recuperando los

v1»  Elmimero de objeto de usuatio que aparezca puede no ser uno disponible. Sino esta seguroe de qué
‘I'\T'
obietos de usuano ouardados.

Recuperacion de un objeto definido por el usuario

1. Vea los pasos de 1 a 4 de “Grabar un objeto en la base de datos” para mas detalles de
como acceder al menu definido por el usuario. Seleccione “Recall Object” y presione
ENTER.

2. Use las teclas de desplazamiento para echar un vistazo al nimero de objeto de usuario
hasta que encuentre el que busca. Presione ENTER para ver sus coordenadas. Presione
ENTER una vez mas para girar hacia el objeto. EI mando no respondera si selecciona un
numero de objeto de usuario vacante. Use las teclas de desplazamiento para elegir otro
ndmero y comience de nuevo.

=1 el obeto recuperade estd por debaje del honzont, el mando SynZcan mostrard el mensaje "Below
Honzonl". Pruebe con otro objeto volviendo al memd de recuperacidn de objetos "Eecall Object”.
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Identificacion de un objeto desconocido

SynScan tiene la propiedad de identificar un 3. Presione ESC para salir de esta
objeto desconocido al que el telescopio esté funcion.
dirigido en un momento concreto. Para ello,

simplemente: @
1. Presione la tecla ID (Fig.o) o bien
desplacese por el menu principal hasta

IDENTIFY y presione ENTER para

identificar el objeto. @

2. El mando mostrara una lista que contiene

los objetos conocidos mas cercanos en
]

cada catdlogo M, IC, NGC y de Estrellas
Catalogadas y su distancia al lugar exacto @ @
donde el telescopio esta dirigido. Use las

teclas de desplazamiento para ver dichos

objetos.

Conexién a un ordenador

Otra caracteristica del SynScan es la posibilidad de conectarse a un ordenador a través de un
cable de comunicacion en serie. Pueden usarse muchos de los programas informaticos sobre
planetas, para controlar el SynScan. La version 3.00 y superiores de SynScan son compatibles
con el Celestron 5i/8i y el protocolo de comandos NexStar GPS.

1. Asegurese de que el telescopio ha sido alineado.

2. Conecte el cable RS-232 al conector RJ-11 del mando y al puerto COM de su ordenador
(Fig.p)
‘- Mo use otro cable B3-232 diferente del que se le
. suministra para conectar el mande a su erdenador. En

caso contrario puede dafiar el mando o el ordenader. 51
fabrica su propio cable basandose en la mformacién
contenida en el Apéndice B, asegirese de que sélo los
pines 2, 3 ¥ 5 ze conectan al puerto COM de su
ordenador.

3. En el programa informatico de planetas que elija, escoja “Celestron NexStar 5i” o
“Celestron 8/9/11 GPS” en el menu de inicio y siga las instrucciones del programa para
establecer la conexion al telescopio. EI SynScan deberia estar bajo un completo control
de su ordenador una vez que la conexion haya sido establecida satisfactoriamente.

4. Cuando haya acabado, siga las instrucciones del programa informatico para cerrar la
conexion al telescopio.
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L Fig.p] Mando

RJ- 11 2= Ground
' 3= +RA {left)
4= +DEC {up)
- HHH 5= -DEC (down)
FJ-11 Pin-outs E:43a\.1 E= 'H.J:'l [rlg,.l.tl
1= EXPD+ e
2=TD
3= GND
4= EXPD-
LI E.= RD"
654321 6= +12

@ Ver Apéndice B para
mas informacidn sobre

la conemdn B=-232

Autoguia

El SynScan tiene una interfaz designado en la montura para usar como autoguia (Ver Fig.a,
a-1). Los pines de salida del conector modular de 6 pines son compatibles con ST-4 y puede
usarse para la mayoria de los autoguias del mercado. Fijese en la Fig.q cuando conecte el
cable del autoguia al SynScan y lo esté calibrando. Puede afadirsele una caja repetidora para
darle una proteccién extra. Fijese que las cuatro entradas son de baja actividad con
elevadores internos. La velocidad de guiado se puede ajustar usando la funcion de “Auto
Guide Speed” en el menu de ajuste inicial.

Correccioén de Errores Periddicos

Los errores periodicos se encuentran en casi todos los mecanismos debido a ligeras
excentricidades y alineamientos incorrectos. La funcion PEC, (correccion de errores
periddicos), proporciona un método de correccion manual para reducir la amplitud de los
errores residentes. Grabando un ciclo completo de acciones guiadas contra el angulo de la
vara del motor, SynScan puede trabajar para compensar la deriva en el seguimiento sidéreo
de ascension recta causado por los errores periédicos. A continuacion se describe un
procedimiento paso a paso de como desarrollar el PEC:
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V=

La fiuncién de enfoque PEC se recomienda sdlo para usuarios avanzados interesados
e astrografia de larga exposicidn. Se requiere una cuidadosza guia. Bl seguimiento sidéreo
normal es adecuado para cualgquier ofro uso de SynScan ¥ no se necestta entoque PEC

Arccesorios requenidos: Ocular con reticula dluminada con cruceta doble capaz de producir al
menos 300 aumentos en combinacién con su telescopio. el campo de wsidn real no deberia
exceder de 10 arc min. Ver "Eleccién del Ocular Apropiade” en el manual de la HEQWEQS
para mayor informacién en el calcule del campo de wisidn,

Enfoque PEC

o

Use el método de alineamiento més preciso (ver manual de la HEQ5/EQ6)

Gire o dirija manualmente el telescopio a la estrella con la menor coordenada de
declinacion. Este objeto sera utilizado como la estrella guia.

Active el seguimiento sidéreo en el menu Setup. (Ver Funciones de Setup). Una vez
ha empezado el seguimiento, presione ESC para volver al ment de SETUP.

Gire la reticula del ocular hasta que un grupo de lineas se cologue en paralelo o
coincida con los movimientos de ascension recta del telescopio.( Ver pasos 2 a 4 de la
"Calibracion del Error de Cono™ para mas informacion de como debe hacerse).
Mueva hacia atras la estrella guia al centro del ocular usando las teclas de direccion.
En el mando, seleccione Enfoque PEC en las Funciones de Utilidad y presione
ENTER.

=e puede acceder con facthdad a las funciones de utlidad presionando la tecla de acceso

rapide TTTILITY

~

Seleccione la velocidad de guia en ascension recta para el enfoque PEC

El mando SynScan mostraré la hora actual una vez haya seleccionado la velocidad de
guia, indicando que la grabacion ha comenzado.

Usando las teclas de direccion a izquierda y derecha solamente, mueva el telescopio
de tal manera que la estrella guia permanezca en el centro de vision del ocular (Fig.r,
s). Repitalo tantas veces como sea necesario.

L Fig.J L Fig </
a—
o RA. o R A
Le ectrella guia s Ajuste el telescopio para voiver &
desvia del ceniro calocar la estrelia guia en el centro
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10. Durante 8 minutos, (10 minutos y medio para HEQ5), el mando SynScan para la EQ6.,
grabara las acciones de guia manual para caracterizar los errores periddicos. Presionando
ESC se detiene la grabacion inmediatamente y se sale de la funcién de enfoque PEC.

“_ * Las acciones de guia se graban incluso cuando entoque PEC se para a medias. En
este caso el seguitmients PEC + sidéreo no sera exacto hasta que se haga un cicle completo

de entogque FEC.

11. El SynScan sonard y mostrara “Record completed” cuando el tiempo de enfoque haya
acabado. Presione cualquier tecla para salir del enfoque PEC.

Reproduccion de la grabacion PEC

El seguimiento PEC se puede activar en el ment SETUP o presionando la tecla de referencia
rapida SETUP en el teclado cuando la necesite. En el Menud SETUP, elija “Set Tracking”, y
luego PEC+Sidereal. EI SynScan reproducira las correcciones que ha hecho durante el ciclo
de enfoque PEC y empezara el seguimiento el error periédico compensado.

El Syncan contmuard haciendo el seguirniento en el mods PECHsidérec hasta que se
.., seleccione ofro modo de segumiento. i se apaga mientras el SynScan esta bajo este modo,
‘7 ~ el mande perderd sincronizacidn con el mecanismo residente en ascensidn recta v el enfoque
PEC tendra que ser realizado otra vez cuando se vuelva a encender. Para evitar esto
asegurese de dejar el telescopio en su posicién icial seleccionande PAREE SCOPE en las
funciones de utthdad antes de apagatlo.

Actualizacion del Firmware del SynScan

De la version 3.0 en adelante, el firmware del SynScan puede ser mejorado por el usuario.
Los usuarios pueden bajar la ultima version del firmware de SynScan de la pagina web de
Sky-Watcher y asi actualizar sus controles manuales.

Requisitos del sistema

Version 3.0 o superior del mando SynScan

Windows 95 o superior

Puerto de comunicacion RS-232C disponible en el PC
Cable de union que viene con el mando SynScan
Cargador DC con salida 7,5-15V/100mA.

Preparacioén del ordenador para la actualizacion

1. Creé una carpeta para todos los ficheros relativos a SynScan en su ordenador y nombrela

“SynScan”.

2. Visite la pagina de apoyo en la pagina web de Sky-Watcher en la direccion:
http://www.SkywatcherTelescope.net/Support.html
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3. Descargue y grabe el cargador del firmware de SynScan en la carpeta de su
ordenador. Puede crear un acceso directo en el escritorio para acceso rapido en el
futuro. Sélo necesitard descargar este software una vez. Una vez esté grabado en su
ordenador soOlo se necesita el fichero de datos del firmware para futuras
actualizaciones.

4. Descargue y guarde el fichero de datos del firmware llamado SynScanVXXXX.ssf en
la carpeta SynScan. (Las XXXX indican el nimero de version del firmware).

Actualizacion del mando SynScan

1. Enchufe el RJ-11 del cable del ordenador
en la hembra del enchufe central del
mando (Fig.c). Empuje el conector en el
mando hasta que haga “click”. Enchufe el
otro extremo del cable, el conector DB9 al
puerto RS-232 en su ordenador.

2. Presione y sujete la tecla “0” y “8”
simultdneamente, entonces enchufe el
cable en el mando como se muestra en la
Fig.t.

3. El mando hara sonar un “bip” indicando
un comienzo correcto. ElI SynScan
mostrard “SynScan Update Ver. x.xX” en la
pantalla LCD como se ve en la Fig.u.

4. Reproduzca el programa de carga del
firmware del SynScan en su ordenador.
Una vez el programa esté abierto vera una
ventana como la que aparece en la Fig.v.
El boton “HC Version” le informara de la
version del hardware, firmware y base de
datos del mando, Es exclusivamente para
su informacion. No lo necesitard para
ninguna actualizacion.

@ 7
L Fig.uj
=i
SynScan Firmware Loader
aynsScan Update 1.0
Ver. 1.1 mm" S
® S

5. Haga “click” en “Browse” para seleccionar el fichero SynScanVXXXX.ssf en la
carpeta de SynScan. Haga “click” en “Update” para comenzar a descargar el
firmware nuevo en el mando SynScan. Podréa ver el estado de la actualizacion debajo
de los botones de “Update” y Hc.Version” (Fig.w).
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6.

D

SynScan Fimmware Loader == B

SynScan Firmware Loader
1.0

Fh'r'mFI!:|| Srowes

HE. Nersion |

T8%

Cuando la descarga se haya completado, se mostrara “Update Complete”. EI mando

SynScan esté ahora actualizado con el firmware més actual. Generalmente tardard unos 30

segundos actualizar el firmware. Puede que tarde algo mas si usa un convertidor RS232 a
USB.

4
Vi

&~

=1 aparece el mensaje de error "Can not connect to a SynZcan hand contral’
compruebe la conexién del cable v el cable de urdn al PC. Cherre todas las
aplicaciones que puedan estar ocupande el puerte E3-252 v wuelva a mtentarlo.

sirecibe el mensaje de error "Firmnware update faled. ", remicie el mando quitando el
enichufe ¥ volnéndole a conectar. Eepita el procedimients de actualizacién

FPor defecto, el ratio de comunicacién de datos entre el Syn>can v el erdenador es de
115 kbps. El puerto BE5-232C puede que no sopotte un ratio tan alto en algunes PO
=1 el proceso de actualizacidn falla después de unos intentos, puede reducir el ratio
presionande "SETUTP" en el mando despues de enchufarle. Esto reducira el ratio de
datos a 9,6kbps. La pantalla LCD mostrara la palabra "La" en la esquina mferior
derecha para mdicar que la comunicacién esta en un ratio bajo. Los pasos para
actualizar el firmware son los mistmos pero ahora tardara mas tiempo (sobre 240 sec)

Synacan Updatﬁ

Ver. 1.1 L
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ARBOL DE MENU SynScan

MENU PRINCIPAL
SETUP MODE UTILITY FUNC. | | TOUR OBJECT CATALOG ‘ ‘ IDENTIFY
—Date I Show Position — Solar System
—Time — Display Time — Mercury
—0Observ. Site — Park Scope — Venus
—Daylight Saving — Inquire Version B ffoje
— Alignment — PEC Training — Saturn
E 1-Star Align. L LCDILED Tuning — Uranus
2-Star Align. — Neptune
3-Star Align. — Fluto
—Set Backlash — Moon
—Set Tracking — Named Star
— Sidereal Rate — IC Catalog
— Lunar Rafe — NGC Catalog
— Solar Rate

— 1X

— 0.75X
— 0.5X
— 0.25X
— 0125 x

— FPEC + Sidereal Rate
L Stop Tracking
—Auto Guide Speed
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— Caldwell Catalog
— Double Star

— Variable Star

— User Defined

': Input Coordinate

Recall Object



ESPECIFICACIONES TECNICAS

ESPECIFICACIONES SynScan™

Cargador
Tipo de motor ¥ resolucidn

Velocidades de giro

Ratio de marcha

Fatios de seguimiento
Idodos de segquitnientn
Liétodo de alinearmento

Basze de datos

Precisign de localizacidn

11 to 15 DC 2ZAmp (Tip positive)

Microstep driven 1.8° stepper motors.

Resolution: 0.144 arc sec (or 9,024,000 steps/rev.)

Rate 0=0.5X

Rate 1=1X

Rate 2 = 8X

RHate 3 = 16X

Rate 4 = 32X

Hate 5 = 64X

Rate 5 = 400X

Rate 7 = 500X

Rate 5 = 600X

Rate 9 = 800X

705

Siderzal, Lunar, Salar

R.A. tfracking

One-Star Alignment, Twe-Star Alignment, Three-Star Alignment
25 user defined objects. Complete M, NGC, and IC catalogues,
Total 13,436 objects

Up to 1 arc min
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APENDICE A- CALIBRACION DEL ERROR DE CONO

En general el SynScan produce una precisioén en localizacion y el seguimiento adecuados
para la mayoria de las aplicaciones. Si se requiere una mayor precision, por ejemplo para
astrofotografia, puede necesitarse un alineamiento polar mas preciso o calibracion del error
de “cono”. Ver manual de las monturas HEQ5 /EQ6 para informacion en alineamiento polar
preciso usando el buscador a la polar.

El error de “cono” es una imprecision comun encontrada en todas las monturas ecuatoriales
alemanas. Es el resultado de que el eje Optico no esta alineado con el eje en ascension recta
de la montura. Esto afecta a la precision de la localizacion del SynScan. El alineamiento a
tres estrellas compensa automaticamente el error de “cono”. Si elige el metodo de
alineamiento con una o dos estrellas, tendra que calibrar manualmente la montura para
eliminar el error de “cono”. El siguiente procedimiento de calibracion deberia realizarse
antes del primer uso del telescopio y periédicamente por tanto, para asegurar la precision.

Prueba para Error de Cono

Este test debe hacerse de noche utilizando dos estrellas brillantes localizadas en lados
opuestos del cielo. Asegurese de que el telescopio ha sido convenientemente alienado a la
Polar usando el buscador de Polar. Practique la alineacion con una estrella utilizando una
estrella oriental como estrella de alineacion (ver Alineamiento con una Estrella). Una vez
hecho escoja una estrella brillante en el occidente del la base de datos de objetos de SynScan
y haga que el telescopio gire hacia ella. Si el eje Optico esta perfectamente alineado, el
telescopio colocara la estrella en el centro del ocular. En este caso no habra “error de cono”
en el inicio del telescopio y no necesitard practicar ninguna calibracion. Es aceptable si la
estrella esta ligeramente fuera del centro siempre que esté en el campo de vision del ocular y
cerca del centro. Hay muchos factores que determinan el grado de precision de localizacion
del SynScan, como por ejemplo un alineamiento incorrecto de estrellas, tuercas de
Declinacion o ascension recta flojas, o “error de cono”. Si su telescopio coloca la estrella
fuera del campo de vision del ocular, tiene que determinar primero si hay error de “cono” que
esté causando fallos en la precision de localizacion. Para ver si esto es lo que ocurre, mueva
simplemente el telescopio sobre el eje de A.R. presionando las teclas de direccion de
izquierda y derecha. Si la estrella se puede mover dentro del campo de vision del ocular sin
tener que ajustar el eje de declinacion, es muy probable que exista error de cono en el ajuste
del telescopio.

Procedimiento de calibracion
1. Inserte el ocular de reticula iluminada. Asegurese de que el telescopio ha sido

ajustado y equilibrado apropiadamente y que el buscador esta bien alineado con el
tubo del telescopio

K? Los pasos de 2 a4 son para identificar los mowimientos de
A E oy Dec enlareticula del ocular. 51 va estd familianzads

con los movitmentos, puede pasar directamente al paso 5
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2. Busque cualquier estrella brillante y

coloquela en el centro del campo de Accesonios necesanos: Ucular con

vision del ocular. reticula thuminada con entramade doble.
3. Mire por el ocular. Mueva el segin sea el dizefio de la baze de su

telescopio sobre el eje de A.R. usando montura (cola de milano), pueden

las teclas de direccion de A.R. del requerirse modificaciones. (Ver paso 10

mando, mientras observa para ver el mecamsmo necesario en la

cuidadosamente el movimiento de la base de la montura)

estrella.

4. Continte moviendo el telescopio en el
eje de A.R. hacia adelante y hacia atras
para mantener la estrella dentro del
campo del ocular. Gire el ocular hasta
que el movimiento de la _est_rella se > ovindente
coloque en paralelo o coincida con de la estreila
cualquiera de las lineas (Fig. A-1). Tl
Este grupo de lineas representara el .
movimiento en ascension recta durante -
el curso de este proceso y las lineas gire el oeular en
perpendiculares  representaran el este sentido
movimiento en declinacion. Ajuste
todos los tornillos para asegurar el campa de vision del ocular
ocular en su sitio. Aseglrese de que el
ocular no se mueva cuando se gire el
telescopio.

5. Dirija el telescopio al Norte y ajuste la
escala de latitud a la latitud local
usando las tuercas en “T” de ajuste de
altitud , o sitte la estrella Polar en la
reticula del buscador si éste esta
perfectamente alineado con el eje de
rotacion de la montura.

6. Afloje la tuerca de A.R: y gire el telescopio sobre el eje de A.R. hasta que la vara del
contrapeso quede paralela al suelo. (Fig. A-2)

7. Usando la tecla de direccion de declinacion del mando, ajuste el telescopio en Dec.
De tal manera que la estrella Polar se coloque en las lineas de A.R. de la reticula del
ocular. (Fig.A-3)

8. Sin mover el eje de A.R., ajuste los pernos de control de acimutal para llevar la
estrella Polar al centro del ocular (Fig. A-4). Puede que sean necesarios algunos
ajustes en el eje de declinacion usando el mando.

Dec

Faolar

AR

Cologue la Bstrella Folar en la linea de AR
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9. Afloje el perno de cierre de AR. y
haga girar el telescopio con cuidado 180° @
sobre el eje de A.R.. (Fig.A-5). Esto deberia
hacerse tan precisamente como fuera posible
usando el circulo de ajuste de ascension
recta.

10. Una vez mas, ajuste el telescopio en
declinacion de tal forma que la estrella Polar
se sitle en las lineas de ascension recta de la
reticula del ocular. (ver Fig. A-3).

11.  Ahora mire mas detalladamente a la
base de la montura por debajo del tubo del
telescopio. Deberia haber un grupo de
tornillos en cada punta cerca de los tornillos
de cierre de las anillas del tubo. (Fig.A-6).
(Si la base de su montura no tiene estos
tornillos o los agujeros de éstos, necesitara
hacer modificaciones a la base).

| Fig A6

Tarnillo de cierre de I anilla del fubeo

Tarnillns de ajuste T

Tornillos de ajuste

12. Con mucho cuidado, empuje suavemente el telescopio en movimiento horizontal con un sélo
dedo mientras observa el movimiento de la Polar a través del ocular (Fig.A-7). Esto es para
determinar en qué direccion (izquierda o derecha) se mueve la Polar més cerca del centro del
ocular.

13. El siguiente paso es ajustar los tornillos de sujecion a la base de la montura de acuerdo con lo
que haya encontrado en el paso 12. Si la Polar se mueve hacia el centro cuando se empuja el
telescopio hacia su lado derecho, tendra que aflojar los tornillos de ajuste cerca del frontal del
tubo y apretar los que estan cerca de la parte trasera del tubo (Fig. A-8) y viceversa. (Fig.A-9).
Mire a través del ocular. Ajuste los tornillos justo lo suficiente para localizar la Polar a
MEDIA distancia del centro (Fig. A-10).
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Localice la Folar agul

FPolar

14. Repita los pasos del 7 al 13 hasta que la Polar permanezca en el centro del ocular o se mueva
ligeramente alrededor del centro, cuando la montura se rota sobre el eje de A.R.

Este método de calibrado puede aplicarse tanto en telescopios refractores come en reflectores.
@ La trayectoria dptica de los distintos disefios de los telescopios no afecta a come el tubo del
telescopio ¥ las antllas del tubo deberian ser ajustados en la base de la montura,
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Los telescopios SynScan estan disefiados para recibir comandos de control enviados desde un
ordenador via puerto y cable RS-232. Una vez conectado, el SynScan puede ser controlado por
la mayoria de los programas de software planetario del mercado. EI SynScan se comunicara
con el ordenador a 9600 bits/seg. sin paridad y con una parada bit. Todos los angulos estan
comunicados con un angulo de 16 bits y usando cédigo ASCII hexadecimal.

Descripecion Comando PC ASCTI Respuesta del Notas
mando
Echo Kx X comadenciin
Goto Azm-Alt B12AB. 4000 # Enviados 10 caracteres
B=Command, 12AB=Azm.
comma. 4000=Alt. 51
conflicto de comando con
limites de gironohabraaccién
Goto Ra-Dec R34B. 12CE # Telescopio alineado Si
comando conflicto con limites
de g@iro,no accion posible
Get Azm-Alt Z 12AB. 4000= 10 caract.devueltos
12AB=Azm_ comma,
4000=Alt, #
Get RA-Dec E 34AB, 12CE# | Telesc.debe ser alimeado
Cancel Goto M #
Is Goto in Progress L 0% or 1# 0=No, 1=8i"0"es caracter
ceroen ASCIT
Is Alignment Complete |J 0# or 1# (=No, 1=5i
HC version \" 22 Dos bytes representandoV2.2
Stop/Start Tracking Tx # Fl sequimiento Alt-Az
x= 0 (Tracking off) requiere alineamiento
x= 1 (Alt-Az on)
=2 (EQ-N)
x=3 (EQ-5)
32-bit goto RA-Dec r34AB0500,12CE0500 #
32-bit get RA-Dec e 34AB0500, Los dos ultimos caracteres
12CE0500& slempre Seran cero
32-bit goto Azm-Alt  [b34AB0500.12CE0500 #
32-bit get Azm-Alt z 34AB0500. Los dos iltimos caracteres
12CEQ300# sielnpre seran cero
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Diagrama de conexion fisica

Conector ET-11 RJ-11 DBd L—I—\
1= NC
_;/_E=EI:- RO =2 — 12 3 5
=8 GIND = 5— |

——3=GMD

E—= NC
_\\_\‘5;3 D=3

= MNC

FParte trasera del DES

Comandos adicionales del RS-232

Envio de indice de seguimiento del RS232 al mando (TRACKRATE)

1.

3.

Multiplique el indice de seguimiento deseado (arcsec/seg) por 4. Por ejemplo: si
el indice de seguimiento deseado es de 120 arcsec/seg. (aproximadamente 8
veces el ratio sidéreo), entonces el TRACKRATE seré igual a 480.

Separe el TRACKRATE en dos bytes, tales como (TRACKRATE =
TrackRateHighByte*256 + TrackRateLowByte). Por ejemplo TRACKRATE =
480, entonces TrackRateHighByte = 1, TrackRateLowByte = 224. Para enviar
un indice de seguimiento siga los siguientes 8 bytes:

a. Seguimiento positivo Azm: 80, 3, 16, 6, TrackRateHighByte,
TrackRateLowByte, 0,0

b. Seguimiento negativo Azm: 80, 3, 16, 7, TrackRateHighByte,
TrackRateLowByte, 0,0

c. Seguimiento positivo Alt: 80, 3, 17, 6, TrackRateHighByte,
TrackRateLowByte, 0,0

d. Seguimiento negativo Alt: 80, 3, 17, 7, TrackRateHighByte,
TrackRateLowByte, 0,0

El mando contesta con el numero 35

Envio de comando de show-Goto del RS232 al mando

1.

2.

Convierta la posicion del &ngulo en un nimero de 24 bit. Ejemplo: si la posicion
deseada es 2207, entonces POSITION_24BIT = (220/360)*224 = 10.252.743.
Separe POSITION_24BIT en tres bytes tales como (POSITION 24BIT =
PosHighByte * 65536 * PosMedByte * 256 * PosLowByte). Ejemplo
PosHigByte = 156, PosMedByte = 113, PosLowByte = 199.

Envie los siguientes 8 bytes:

a.Azm Slow Goto: 80, 4, 16, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
b.Alt Slow Goto: 80, 4, 17, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0

El mando contesta con el numero 35.
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Restauracion de las posiciones Az o Alt

1. Convierta el &ngulo de posicion en un nimero de 24 bits, de la misma forma
que lo mostrado en el ejemplo del Slow-Goto.
2. Envie los siguientes 8 bytes:
a. Azm Set Position: 80, 4, 16, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
b. Alt Set Position: 80, 4, 17, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
c. El mando contesta con el nimero 35.
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svn scan I”

Precaucion!

NO USE NUNCA UN TELESCOPIO PARA MIRAR DIRECTAMENTE AL SOL.
PUEDE CAUSARLE DANOS OCULARES PERMANENTES. USE UN FILTRO
SOLAR APROPIADO PARA MIRAR AL SOL CUANDO ESTE HACIENDO
OBSERVACIONES SOLARES. COLOQUE UNA TAPA PARA EL POLVO SOBRE
EL BUSCADOR PARA PROTEGERLO DE LA EXPOSICION. NO USE NUNCA UN
FILTRO SOLAR TIPO OCULAR NI UTILICE EL TELESCOPIO PARA TAPAR DEL
SOL CUALQUIER OTRA SUPERFICIE, YA QUE EL CALOR INTERNO
GENERADO DANARIA LOS ELEMENTOS OPTICOS INTERNOS.
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